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La presente invention concerne un fauteuil roulant pliable pour 
personne handicapee et "tout particulierement un fauteuil destine k 
permettre a cet-te personne de se deplacer ind^pendamment . 

II est bien conriu que l f un des principaux obstacles k cette in- 
5 d£pendance est la difficult^ de franchir le bord d'un trottoir, mfime 
lorsqu'il est pr£vu un bateau de hauteur relativement faible. En ef- 
fet, les exigences de poids et d 1 encombrement r£duits ne permettent 
pas de doter les fauteuils roulants de moteur suffisamment puissant 
pour assurer un tel franehissement* 

10 Un autre obstacle important est constitue par la hauteur des bou- 

tons d'asceheeur ou aut res dispos it ife analogues qui sont diff icilement 
atteignables par la personne assise sur son fauteuil* Cette difficul- 
ty d'atteindre des objets situ£s a dee hauteurs diverses se rencontre 
surtout pour I'usager lorsqu*ii se deplace dans son appartement et 

15 veut atteindre des objets poses sur une ^tagfere, se placer devant une 
table dont la hauteur n'est pas adaptee a celle du fauteui^6u ramasser 
un objet tomb£ par terre. 

II est bien connu en outre que la maniabilit^ du fauteuil ainsi 
que son ^oonibre^ert sort des factors inportants de confort pour l'u- 

20 sager. 

La presente invention a pour but de r^aliser un fauteuil roulant 
qui rSponde k ces exigences et permette & I'usager une independence 
quaBi tot ale. 

Cette invention a en effet pour objet un fauteuil roulant qui 
25 comporte un chassis port 6 dans sa partie centrale par deux roues mo- 
trices et muni de part et d 1 autre de ces roues d'au-moins une roue 
arrifere et d'au mo ins une roue avant, un siege mont£ sur le chassis 
par l'intermediaire de bras parallfeles formant des parall^logrammes 
articules et des moyens de commande du pivotement des bras entrai- 
30 nant un d^placement du siege, parallfelement k lui-mfime, entre une po- 
sition haute ou le centre de gravite de I 1 ensemble est l^gerement en 
arri&re de la verticale de l'axe des roues mqtrices, et une position 
basse oil le centre de gravity de 1' ensemble se trouve k la verticale 
d ! un point situ£ en avant de l'axe des roues mot rices, entre cet axe 
35 et la roue avant, 

Selon une autre caract^ristique de 1* invention, la roue avant 
est rabattable sous le cadre mais rappelee en position sortie par un 
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systeme elastique. 

Les parallelogrammes articules de Bupport du siege permettent 
de regler la position en hauteur de celui-ci par rapport au sol et 
par suite de fairs varier cette position en fonction de l'objet a at- 
5 teindre ou de la position preferee par l'usager. La variation de hau- 
teur du siege deplace le centre de gravite mais 1* ensemble reste tou- 
jours en equilibre, et l'usager peut ainsi, tout en restant assis,e- 
tre deplacS d'une hauteur pouvant atteindre 50 cm environ 

Cette possibility de basculement du chassis joint au deplacement 
10 du centre de gravity facilite grandement le franchise ement d'une mar- 
che et notamment du bord d'ua trottoir. En- effet, la roue avant peut 
monter seule sur le trottoir puis un deplacement du centre de gravite 
permet de liberer la roue arriere et meme de reduire 1* effort sur 1'- 
axe des roues motrices qui peuvent ainsi franchir 1» obstacle eonsti- 
15 tue" par le trottoir sans necessiter une puissance trop importante. 

I'entralnement des parallelogrammes de meme que ia propulsion de 
1' ensemble du fauteuil sont assurer par un systeme moteur mont£ sous 
le chassis. L' ensemble du fauteuil peut ainsi 6tre replie vers le 
bas en amenant le siege dans sa position basse extreme de facon a re- 
20 duire au minimum 1' encombrement de 1" ensemble. 

La description ei-dessous d'un mode de realisation donnS a titre 
d'exemple non limitatif et represent*! aux dessins annexes fera res- 
sortlr les avantages et caracteristiques de 1« invention. 
Sur ces dessins : 

25 - la Pig. 1 est une vue de cSte" avec arrachement partiel d'un 

fauteuil roulant selon 1' invention; 

- la Pig. 2 est une vue de dessus avec arrachement partiel de ce 

meme fauteuil; 

- la Pig. 3 est une vue de c8te du fauteuil de la Pig. 1 en po- 

30 eition repliee. 

Comme le montrent les dessins, le fauteuil de 1' invention com- 
porte un chassis 1 realise de preference au moyen d f elements tubulai- 
res creux. Ce chassis comprend un cadre de forme generale rectangu- 
laire 2 qui est porte par deux roues motrices exterieures 4 dont les 

35 axes sont montes sous le cadre 2 par l'intermediaire de paliers et 
d'organes de suspension classiques. A son extremite avant le cadre 2 
est prolonge" par deux bras 6 qui convergent l'un vers 1' autre et sup- 
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portent ensemble une f ourche 8 articuiee sur leurs extremites et por- 
tant une roue 10, A Vextremite opposee a la roue 10 la barre 12 du 
cadre 2 supporte deux roues 14 par l f intermtSdiaire de fourches 16 li- 
bres en rotation autour d'un axe vertical 18 et susceptible ainsi de 

5 prendre toute orientation desir^e. 

La hauteur de la f ourche 16 de m6me que le rayon de la roue 14 
sont clioisis de manifere telle que le point de fixation de la f ourche 
16 sur le cadre 2 est a une distance du sol superieure au rayon de 
chacunedes roues motrices 4. Par suite le cadre 2 a une position in- 

10 clinSe par rapport au sol ainsi que cela apparait clairement sur les 
Fig, 1 et 3 . De preference le diam&tre de la roue 10 ainsi que la lon- 
gueur de la f ourche 8 sont choisis de maniere k;6tre insuffisants pour 
assurer le contact entre la roue 10 et le sol dans la position norma- 
le du f auteuil representee sur la Pig, 1. Seule une oscillation du ca- 

15 dre 2 autour des axes des roues motrices 4 peut amener la roue 10 en 
contact avec le sol malis dans ce cas les roues, 14 quit tent ce dernier, 

Le chfissis 1 supporte un siege 20 forme par un cadre tubulaire 
sur lequel est fixe un coussin ou tout autre organe analogue, par 1'- 
intermecliaire de bras parall&les 22 et 24 articuies d'xuie part sur le 

20 si&ge 20 et d* autre part sur le cadre 2, Dans le mode de realisation 
represente, le f auteuil comporte deux braa de chaque cdte du si&ge 20, 
les bras 22 sont s implement articuies sur le si&ge 20 et sur le cadre 
2 a proximate des roues arrifere 14. Les autres bras 24 sont non seule- 
ment articuies d'une part sous le sifege 20 et d 1 autre part sur le cadre 

25 22 mais sont relies entre eux par une barre transversale 25 sur la- 
quelle est articule un dispositif de commande de la position des pa- 
ralieiogrammes deformablee formes par les bras parallfeles 22 et 24, 
le siege 20 et le cadre 2, Dans le mode de realisation prefere repre- 
sente ce dispositif de commande est constitue par un verin k vis com- 

30 portant une tige creuse taraudee 26 dans laquelle eat vissee une vis 
28 dont l'extremite exterieure porte une vis sans fin 30, en prise avec 
une vis 32 solidaire de. l'arbre de sortie d'un moto-reducteur 34 qui 
est de preference un moteur eiectrique. L 1 ensemble de la vis sans fin 
30 ainsi que du moto-reducteur 34 est porte par une barre transversa- 

35 le 36 du cadre 2 (Fig. 2). 

Le si&ge 20 porte k l'une de see extremites un dossier articuie 
38 qui peut §tre immobilise dans chacune des positions desirees gr&ce 
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a une vis de reglage commanded par un bouton 40. Le dossier 38 est 
lui-meme inuni a chacune de see extremes d'une poignee 42 qui est 
elle-meme articulee sur ce dossier et peut etre immobilisee dans sa 
position d'utilisation ou dans sa position escamotee grace a un bou- 
5 ton de commands 44. A 1' extremite opposee du dossier 20 est monte un 
porte repose-pieds 46 qui a une de ses extremites 48 est articule. 
sur Le siege 20, tanais qu'a son autre extremite. 50 il porte un repo- 
se-pieds 52 egalement articule sur lui. Comme le dossier et ies pox- 
gaees 42 le repose-pieds 52 et le porte repose-pieds 46 peuvent etre 
10 immobilises dans toutes les positions desirees. 

Le fauteuil roulant peut etre deplace manuellement mais il est 
de preference muni d'un moteur monte sous le cadre 2 et relie aux 
- axes des roues motrioes 4. Dans un mode de realisation prefer* le fau- 
teuil comports deux petits moteurs electrizes 54 et 56 disposes pa- 
15 rallelement sur le cadre 2 et relies cnacun a I'axe de 1'une des 
roues motrioes 4. Ces deux moteurs 54 et 56 ainsi que le moteur 34 
sont alimentes a partir d'une meme batterie 58 portee a 1'arriere du 
fauteuil par une plateforme 60 fixes a 1'arriere du cadre 2 et main- 
tenue par une barre transversale 62 recourbee en U comme la barre 
20 arriere 12 et comme elle fixes sous le cadre 2 de faeon a maintenxr 
la plateforme en position borizontale alors que le cadre 2 est iacli- 

Bien entendu, les moteurs 54, 56 comme le moteur 34 sont des mo- 
teurs de faible puissance pouvant facilemeat etre alimentes a partxr 
25 d'une source de 12 volts. Bn outre, ces moteurs peuvent tourner xn- 
differemment dans un sens ou dans un autre euivant la polante de la 
tension appliquee a leurs bornes. Les trois moteurs 54, 56 et 34^sont 
relies a un meme dispositif de commando 64 monte a 1« extremite d un 
bras 66 articule sous le siege 20 en 68. Des boutons de commando 70 
30 et 72 portes par le dispositif 64 permettent de mettre en route res- 
pectivement le moteur 3* en vue du deplacement du siege 20 vers le 
aaut ou vers le bas selon les besoins et d'autre part lea moteur 54 
et 56 simultanement ou alternativement dans un sens ou dans 1 autre.. 
II est ainsi possible pour 1'usager installe .sur le siege 20 de 
35 regler a volonte la hauteur de ce siege 20 par rapport au sol par 

une simple action sur le bouton 70 qui met en route le moteur 34 dans 
un sens ou dans 1' autre et provoque ainsi la rotation de la vxs 28 
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et le dlplacement de cette vis. dans la tige taraud^e 26 • Le si&ge 20 
peut alors se soulever pour permettre a l'usager d'atteindre pax exem- 
ple le bduton d'un ascenseur ou un objet placS sur une 3tag&re rela- 
tivement haute. Ce siege peut ggalement 6tre abaissi pour permettre a 
5 l'usager de ramasser un objet tombd sur le sol, 

la commande du bout on 72 permet, elle, de provoquer le d^place- 
ment du fauteuil d'un point h un autre. Pour un ddplacement normal en 
ligne droite les deux moteurs.54 et 56 sont excites simultanement k 
la m6me Vitesse et entralnent chacun l ! une des roues motrices 4, La 

10 rotation du fauteuil de l'un ou de 1' autre c6t£ est facilement obtenue 
par l'arrSt ou le ralentissement de l'un des moteurs, le fauteuil pi- 
votant alors autour de la roue correspondante. U est clair qu'en fai- 
sant tourner les deux roues en sens inverse I 1 une de I 1 autre, le fau- 
teuil peut pivoter pratiquement sur lui-m6me autour de I'une se sea 

15 roues. L'usager peut ainsi tourner facilement dans un appartement m&- 
me s'il dispose d'un espace relativemeht r^duit. 

Quels que soient ces deplacements , le fauteuil est d'une fa$on 
gen^rale en appui sur les roues motrices 4 et sur les roues arri&re 
14. Le centre de gravity de l f ensemble du fauteuil et de son passager 

20 se trouvant l^gerement en arrikre de la verticale de l'axe des roues 
motrices ou sur cette verticale. Dans ce cas, la roue avant 10 est a 
une certaine distance du sol. Toutefois, si cette roue 10 rencontre 
un obstacle par exemple le bord d'un trottoir elle est repouss£e par 
cet obstacle et rabattue sous le cadre 2 ainsi qu'indiqu<§ en traits 

25 interrompus sur le Pig. 1. L T ensemble du fauteuil repose alors sur 
les cinq roues. 31 dans cette position l'usager fait d£marrer le mo- 
teur 34 et provoque le repli des bras 22 et 24 en direction du cadre 
2, le siege 20 s'abaisse et le centre de gravity de 1* ensemble se dd- 
place progressivement vers l'avaht et se trouve alors a la verticale 

30 d'un point situ6 entre l'axe des roues motrices 4 et le point d f arti- 
culation de la tourcke 8. Dans une telle position les roues 14 ne 
supportent pratiquement plus le poids du fauteuil et les roues motri- 
ces A elles-mfimes sont relativement soulag^es. II est par suite pos- 
sible aux moteurs 54 et 56 bien que de foible puissance, de faire 

35 basculer legkrement . le fauteuil autour de l'axe des roues motrices 
4 et de soulever ces roues de fagon a les faire monter sur le trot- 
toir 74. Le fauteuil peut rouler sur le trottoir en etant appuyS sur 
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la roue 10 et sur les roues 4 jusqu'au moment ou les roues arriere 
14 viennent elles-memes au contact du trottoir 74. Le siege 20 peut 
alors etre a nouveau souleve pour ramener le centre de gravite de 
1' ensemble au voisinage de la verticale de 1'axe des roues mo trices et 
5 faire reposer a nouveau le fauteuil a la fois sur- ces roues motrices 
et sur les roues arriere 14. Un ressort 76 monte autour de l'axe d«- 
articulation de la fourche 8 ecarte la roue 10 du cadre 2 et la re- 
pousse vers I'avant dans la position representee en traits pleins 
sur la Pig. 1 de facon a la remettre en etat d'entrer en contact avec 
10 le prochain obstacle rencontre. II est clair que cet obstacle peut 
etre un caillou ou tout autre element analogue et que le fauteuil 
franchit de telB obstacles sans difficulte grace a la possibility de 
pivotement de la roue 10. 

•Bien entendu, la descente d'un trottoir est egalement rendue 
15 plus sure par la presence de la roue avant 10. 

Grace a sa structure articulee le fauteuil de 1' invention est 
aisement repliable, le Biege pouvant etre abaisse jusqu' en position 
horizontale pratiquement dans le prolongement des bras 22 au-dessus 
du chassis 1, c'est-a-dire a une distance de l'axe des roues motrices 
20 4 inferieure a leur rayon. Ainsi que le montre la Pig. 3, dans cette 
position le dossier 38 est lui rabattu vers l'exterleur ou eventuel- 
lement sur le eifege 20, tandis que les poignees 42 peuvent egalement 
etre replies sous le dossier 38. A 1' extremity opposee du chassis 
l les repose-pieds 52 et leurs supports 46 sont replies spus le 
25 siege 20 de part et d' autre des bras convergents 6. De preference, 
la batterie 58 est amovible et peut 6tre retiree de la plateforme 60 
pour Stre depos^e sous le chassis 1 a cSte des roues 14. Oomme les 
roues motrices 4 ne sont pas destinees k etre entrainees manuelle- 
ment elles peuvent avoir un diametre relativement faible nettement 
30 inferieur k la hauteur normale du siege 20 d'un fauteuil roulant. 
Bn consequence, l'encombrement total du fauteuil replie de la manie- 
re representee sur la Pig. 3 dont la hauteur correspond a celle des 
roues motrices est relativement faible et il pent facilement etre 
place a 1'interieur d'un coffre de voiture. 
35 On dispose done d'un fauteuil roulant facilement repliable , aise- 

ment transportable en position repliee,qui peut 6tre utilise par une 
personne handicapee et lui assurer une independence quasi totale k 
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la fois dans son appartement gr&ce a une possibility de rotation du 
f auteuil sur lui-m§me avec un rayon .de braquage relativement f aible 
ainsi qu'& la facility de d&placement vers le haut ou vers le has du 
sifege qui permet a l'usager d'atteindre des objets divers. Ce f auteuil 

5 permet en outre h la peraonne qui 1* utilise de se d£placer a I'extg- 
rieur ou de prendre un aecenseur sans risque d'etre gSn£e par la po- 
sition des boutons ou autres dispositifs h manoeuvrer et mSme de mon- 
ter ou de descendre une marche et notamment le bord a'un trottoir 
ehaque fois que cela est n^cessaire sans avoir besoin d^ide. 

10 Bien entendu, diverses modifications pourraient fetre apport^es 

au mode de realisation qui vient d'6tre dtScrit sans sortir du cadre 
de 1' invention, par exemple les roues arrifere 14 pourraient Stre rem- 
placees par une roue unique dispos£e au centre du cadre 2 d'une ma- 
niere analogue k la roue avant 10. le moteur 6lectrique pourrait Stre 

15 remplacS par un moteur k essence ou de propulsion analogue/ 

Bien entendu, un dispositif de debrayage peut fitre interpose en- 
tre les axes de chacune des roues motrices et le moyeu de cette roue 
de fagon & permettre a chacune des roues de tourner librement lorsque 
le moteur n'est pas entrain^. Une telle disposition present e un int&- 

20 r6t important en cas de panne des moteurs pour peimettre l'entralne- 
ment manuel du f auteuil. En I 1 absence d'un tel ddbrayage, le £ auteuil 
est rigour eusement immobilis4 des que le moteur est arr6t6 ce qui pre- 
sent e une grande s^curitl en cas de panne. Par contre, si le f auteuil 
est muni d'un debrayage il doit £galement comporter un frein mecani- 

25 que de type classique pour assurer son immobilisation en position d£- 
brayee. 

Le f auteuil comporte ^galement des accoudoirs f±x£s de la manife- 
re habituelle sur le sifege 20 et susceptibles d'etre d£mont£s lore du 
pliage du f auteuil. 

30 Selon une variante de realisation, la roue rabattable avant 10 

peut Stre remplacee par un ensemble a roues multiples comportant 
trois roues port^es par les trois branches d'un mfime support mont£ h 
I'extrSmitiS du chassis 1. Chacune des roues de cet ensemble vient suc- 
cessivement en contact avec le sol ce qui permet de la maniere clas- 

35 sique de monter une marche ou de passer au-dessus d'un obstacle. 
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_ BEVESDICAT IONS - 

1 - Pauteuil roulant et pliable, caracterise en ce qu'il compor- 
te un chassis porte dans sa partie centrale par deux roues motrices 
et muni de part et d'autre de ces roues d'au moins une roue arriere 

5 et d'au moins une roue, un siege monte sur le chassis par I'irrterme- 
diaire de bras paralleles formant des parallelogrammes articules, et 
des moyens de commande du pivotement des bras entralnant le deface- 
ment du siege parallelement a lui-meme entre une position haute, ou 
le centre de gravite de 1' ensemble est sensiblement a la verticale de 
10 1'axe des roues motrices, et une position basse ou le centre de gra- 
vite est situe a la verticale d'un point place en avant de 1'axe des 
roues motrices, entre cet axe et la roue avant. 

2 - Pauteuil suivant la revendication 1, caracterise en ce que 
la roue avant est portee par une fourche articulee rabattable sur le 

15 chassis, un ressort rappelant cette fourche vers sa position active. 

3 - Pauteuil suivant l'une des revendications 1 et 2, caracterise 
en ce que 1*8 moyens de commande du pivotement des bras canportent un 
verin a vis entraine par un moteur porte par le chassis et relxe a 

la vis du verin par un renvoi d' angle. 
20 4 - Pauteuil suivant l'une des revendications 1 a 3, caracterise 
en ce qu'il comporte deux moteurs electriques identiquee entralnant 
directement chacun 1'un des axes d'une roue motrice et relies tons 
les deux h. la meme source de courant. 

5 - Pauteuil suivant l'une des revendications 1 a 4, caracterise 
25 en ce que le chassis comporte un 6adre sensiblement rectangulaire pro- 
longs" k l'une de ses extremity par deux bras convergents de support 
de la roue avant et ferme a son extremite opposee par une barre de- 
support de deux roues arriere plus rapprochees que les roues motrices. 

6 - Pauteuil suivant l'une des revendications 1 a 5, caracterise 
30 en ce que le diametre de la roue avant et la longueur de la fourche 

de support de cette roue sont inferieurs au diametre de la roue ar- 
rive et a la longueur de la fourche de support de cette roue, de 
sorte que les roues avant et arriere ne reposent pas simultansment 
sur un sol plat. 
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7 - Fauteuil suivant l*une des revindications 3 h 6, caractSrisg 
en ce que la course du v6rin de commande du pirotement des bras est 
telle que ces bras peuvent prendre une position de pliage du fauteuil 
dans laquelle le siege est abaissS a proximity du cliSssis, entre les 
roues motrices. 
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